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• 柔らかく動くアクチュ
エーター、人間中心の
ロボット

• スーツのように装着す
ることで人の作業を支
援することができる装
置

超スマート社会・組織展示

ヒトxロボxAI

超スマート社会実現に向けた研究力の例

• ネットワーク化したロ
ボット群の協調自律制
御

• 人とロボット群をネッ
トワーク化し，ロボッ
ト群の運動を人の意志
に同期

• 自動運転をサポートす
る５G車/路車間通信シ
ステム（V2X）

• V2Xを用いた協調認知に
より安全な自動運転を
実現

自律CPS 自動運転(５G)

阪口教授藤田教授鈴森教授

Robotics CPHS 5G
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